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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE
CEI 935 FASTBUS
SYSTEME MODULAIRE D'ACQUISITION RAPIDE DE DONNEES

PRERMBULE

1. Les décisions ou accords officiels de la CEl en ce qui concerne les questions techniques,
préparés par des Comités d'Etudes ol sont représentés tous les Comités nationaux s’in-
téressant & ces questions, expriment dans la plus grande mesure possible un accord
international sur les sujets examinés.

2. Ces décisions constituent des recommandations internationales et sont agréées comme
telles par les Comités nationaux.

3. Dans le but d’encourager l'unification internationale, la CE|l gx
Comités nationaux adoptent dans leurs régles nationales
de la CEI, dans la mesure oiU les conditions nationale
entre la recommandation de la CE! et la réegle naty

4. La CEI n'a fixé aucune procédure concernant le/macq 8 & indication d’approbation
) matériel est conforme

té d'Etudes N° 45 de la CEI:

documents suivants:

<R§;IQ(;e;\E§é§Q§ﬁ}> Rapports de vote
AN

\/
<> L\/ng c)l\sg \ 45(BC)186, 186A

orts de\\\é:thiqués dans le tableau ci-dessus dcnnent toute
le\vote /ayant abouti a l'approbation de cette norme.

suivantes de la CEI sont citées dans la présente norme:

5. 113-7 (1981): Schémas, diagrammes, tableaux, Septiéme par-
. tie: Etablissement des logigrammes.
169~10 (1983): Connecteurs pour fréquences radioélectriques,
Dixiéme partie: Connecteurs coaxiaux pour
fréquences radioélectriques avec diamétre
intérieur du conducteur extérieur de 3 mm
(0,12 in) & accouplement par encliquetage -
Impédance caractéristique 50 @ (type SMB).
297-1 (1982): Dimensions des structures mécaniques de la
série de 482,6 mm (19 in), Premiére partie:
Panneaux et batis.
516 (1975): Systéme modulaire d'instrumentation pour 1le
traitement de l'information: systéme CAMAC.
547 (1976): Tiroirs et chassis de 19 pouces basés sur le
systéme NIM (pour appareils d'électronique
nucléaire).
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
IEC 935 FASTBUS
MODULAR HIGH SPEED DATA ACQUISITION SYSTEM

FOREWORD

1. The formal decisions or agreements of the IEC on technical matters, prepared by Technical
Committees on which all the National Committees having a special interest therein are
represented, express, as nearly as possible, an international consensus of opinion on the
subjects dealt with.

2. They have the torm of recommendations for international use and they are-accepted by
the National Committees in that sense.

3 In order to promote international unification, the IEC expresses the wish th Wational
Committees should adopt the text of the IEC recommendation for in
so far as national conditions will permit. Any divergence between t endation
and the corresponding national rules should, as far as possible, indicated in
the latter.

of approval

4. The IEC has not laid down any procedure concerning marky
. with one of

and has no responsibility when an item of equipmen
its recommendations.

This standard has been prepared by ica ittee No. 45: Nuclear
Instrumentation.

The text of this ;ZgQSard is gflowing documents:

Six MﬂQ\\§\<\h£e eports on Voting
ZS(\CC&ElEZ/S \ 45(C0O)186, 186A

: Diagrams, charts, tables, Part 7: Preparation
of logic diagrams.

910 (1983): Radio-frequency connectors, Part 10: RF

coaxial connectors with inner diameters of

outer conductor 3 mm (0.12 in) with snap-on

coupling - Characteristic impedance 50 Q (Type

SMB).

297-1 (1982): Dimensions of mechanical structures of the
482.6 mm (19 in) series, Part 1: Panels and
racks.

516 (1975): A modular instrumentation system for data
handling; CAMAC system.

547 (1976): Modular plug-in unit and standard 19-inch rack
mounting unit based on NIM standard (for
electronic nuclear instruments).
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SECTION 1: OBJET. DOMAINE D'APPLICATION ET INTRODUCTION GENERALE

Cette section décrit 1'objet et le domaine d'application de la présente
norme ainsi qu'une introduction générale.

1.1 OBJET ET DOMAINE D'APPLICATION

Cette norme deéefinit un systéme modulaire de bus
1'acquisition et au traitement des données, ainsi qu'

de domnees, destiné a
uX controles. Elle donne

les spécifications mécaniques et électriques, ce et du pro-
tocole qui sont suffisantes pour assurer la compati 2 s éléments
dont la conception et la production proviennent LT ¢ sturces. Cette
norme s'applique & des systémes constitués d i 2 oniques modu-

laires qui traitent ou transférent des ignaux, normalement
associés a des calculateurs ou d‘autres \ qtiques de données.
Cette norme s'applique a l'instrumgntati systemes de contrdle
nucléaires mais peut également étre(utilisé utres applications.
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SECTJON 1: OBJECT, SCOPE END INTRODUCTORY OVERVIEW

This section includes the object and scope of this standard together with
an introductory overview.

1.1 OBJECT AND SCOPE

processing and control. Mechanical, signal,
specifications are given that are sufficient to ass
units from different sources of design and produc io

transfer data or signals, normally in assocj
automatic data processors. This standard applies

O\





